HT @ SAMHYDPRAULIK 013-160-R00

HIDRAUTRONICA

SISTEMAS HIDRAULICOS

H1V

BOMBA DE PISTAO AXIAL DE
DESLOCAMENTO VARIAVEL
PARA CIRCUITO ABERTO

1 — DESCRICAO E CARACTERISTICAS

A série H1V é a familia de bombas de deslocamento variavel, pistdo de eixo curvado projetado para operar em circuito aberto. O design
comprovado que incorpora a valvula de placa com formato de lente, os componentes e técnicas de alta qualidade possibilitam as séries H1V
fornecerem até 350 bar [5100 psi] continuos e 450 bar [6500 psi] de pico de performance. Completamente testadas em laboratério e
comprovadas em campo, essas bombas garantem eficiéncia maxima e alta durabilidade, até em condi¢Bes de filtragem muito ruins.
Rolamentos pesados permitem altas cargas radiais e axiais. O design versatil inclui uma variedade de controles e extremidades de eixos que
adaptardo as bombas da série H1V a qualquer aplicagdo industrial e mobil. As bombas da série H1V estéo disponiveis em ambas as versfes
ISO e SAE.

2 — CARACTERISTICAS TECNICAS

Fluidos hidraulicos: Utilize fluidos com base em 6leos minerais e anticorrosivos, antioxidantes e agentes aditivos que previnem desgaste
(HL ou HM). O intervalo de viscosidade a temperatura ambiente deve ser de 15 a 40 cSt. Para periodos curtos e partida a frio, a viscosidade
méxima de 800 cSt é permitida. Viscosidades menores que 10 cSt ndo sdo permitidas. Um intervalo de viscosidade de 10 a 15 cSt é
permitido para condi¢cdes extremas de operagdo e para periodos curtos apenas.

Intervalos de temperatura: A temperatura de operagdo do 6leo deve estar entre -25°C a 90°C [-13°F a 194°F]. O funcionamento da unidade
de pistdo axial com temperatura do 6leo acima de 90°C [194°F] ou menor que -25°C [-13°F] ndo é permitido.

Filtragem: A filtragem correta é essencial para a durabilidade longa e satisfatoria das unidades de pistdo axial. Para assegurar o correto
funcionamento da unidade, a classe méaxima de contaminagéo permitida € 21/19/16 segundo ISO 4406:1999.

Presséo de succdo: (Bomba em ciclo aberto) A pressdo minima absoluta na porta de succgédo é 0,8 bar [11.6 psi]. A pressdo minima absoluta
na porta de suc¢do nunca deve ser menor que esse valor.

Presséo de trabalho: A pressao continua méaxima permitida na porta de pressao é 350 bar [5100 psi]. O pico de presséo € 450bar [6500 psi].
Presséo na carcaca: A pressdo maxima permitida na carcaca € 1,5 bar [22 psi]. Uma pressao maior pode comprometer a vedacéo do eixo
ou reduzir sua vida util.

Vedagdes: Vedacdes utilizadas nas bombas de pistdo axial da série H1V standard sdo NBR (Elastdmero Acrilonitrilo-Butadieno). Para
aplicacdes especiais (altas temperaturas ou fluidos especiais) é possivel pedir a unidade com vedac¢des em FKM (Viton®). No caso de uso de
fluidos especiais, entrar em contato com a HT Hidrautrénica.

Eixo de saida: O eixo possui rolamentos que podem rolar em ambas as dire¢Bes de cargas radiais e axiais. Assim como para valores de
carga permitidos, ver secéo relevante em Vida Util de Rolamentos para Unidades de Pistdo Axiais.

Tampas de porta: A tampa da bomba H1V tem portas de saida, lateral (tampa L2) e frontal (tampa F2). Portas ndo utilizadas sdo conectadas
com um flange cego. O tipo de porta a ser utilizado deve ser especificado no pedido. A porta de succéo é sempre frontal.

Tampa F2 Tampa L2
Instalagd@o: As bombas da série H1V podem ser instaladas em todas as posi¢@es ou dire¢ces. Essas unidades de pistdo axial ndo possuem
camaras de succéo e drenagem separadas e, portanto, nunca devem ser drenadas. A instalacdo da unidade com eixo na posicao vertical e
acima do tanque envolve algumas limitagdes. Para mais detalhes, ver nas Orientagcfes Gerais de Instalacéo.
Relagao entre sentido de rotagcao e direcdo de fluxo: A relagcdo entre o sentido de rotacdo do eixo e a direcdo do fluxo nas bombas de
pistdo H1V é mostrada na figura abaixo. Para mudar a direcdo de rotagdo, a tampa de porta e controle deve ser removida e, apés a placa da
vélvula tiver sido trocada, elas devem ser remontadas com a tampa girada de 180°.
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3 —NOMENCLATURA

Bomba de pistdo 4|
H1V
Vedagao:
Tamanho: Nf Nitrilica (standard)
55-75-108 - 160 - 226 V =Viton
Versao:

Extremidade do eixo: M =180

C = Cilindrica com chaveta (standard)

S = Estriada N :
Tensdo do solenoide (apenas
pararegulador EM):

Tampa: 12=12v

L2= Lateral 24=24V

F2=Traseira

Pressdo PC (apenas para

Sentido de rotagéo: regulador PC): )

D = Hordrio (standard) 50a 350 bar[725 a 5075 psi]

S = Anti-horario

Ajuste de deslocamento:

Regulad 1=V G =V G

P I 2=Ng-n-V (apenasparareguladorEM)
PC = Reguladora Qe = V G g 4

press3o constante
EM = Regulador
proporcional
eletromagnético

4 — DADOS TECNICOS

Dimenséo - - - 55 75 108 160 226
Vs cmé/rev 54,8 753 | 1075 | 160,8 | 2251
max A3
Deslocamento® E:Inm greev\l [3,34] | [4,60] [6,86] [9,81] | [13,73]
VGrin fin¥/rev] (0]
cont 350
. : Prom bar [5100]
Pressdo maxima ) [psi] 450
pico Pmax [6500]
Velocidade maxima a Vgmax> Nméx 1 2600 | 2300 | 2000 1800 1500
Velocidade maxima a Vg < Vgmax> Nmax 2 RPM 3300 | 2900 | 2600 2300 1900
Velocidade limite® Niim 3700 | 3200 | 2800 2500 2100
VazAo MAXIME & e 1 € Vo , I/min 143 173 215 289 338
méx1 © VOmax - Gmax [U.S.gpm] | [37,8] | [456] | [56,7] | [76,2] | [89,1]
botencia méx kW 83 101 125 168,5 197
oténcia maxima a Nmax1 € Prom Pmax (hp] [111] [135] [168] [226] [264]
Constante de tordue a V. T Nm/bar 0,87 1,20 1,71 2,56 3,58
q Yrmax K [Ibf.f/psi] | [0,044] | [0,061] | [0,087] | [0,13] | [0,18]
cont. T 306 420 599 896 1254
» g ' (Prom) nom Nm [225] | [310] | [442] [661] [925]
Torque maximo permitido a Vgmax pico o [1bf.ft] 393 540 770 1152 | 1613
(Pmax) max [290] [398] [568] [849] [1189]
Momento de inércia ] kg.m?2 0,004 | 0,008 | 0,013 | 0,025 | 0,040
] [Ibf.ft?] [0,095] | [0,189] | [0,308] | [0,593] | [0,948]
Peso o kg 30 42 55 77 107
[Ibs] [66] [92] [121] [170] [236]

Valores tedricos, sem considerar nnm € ny: valores aproximados. Condi¢des de pico ndo devem ultrapassar 1% de cada minuto. O funcionamento simultaneo de
pressdo maxima e velocidade méaxima deve ser evitado.

Notas:

1 - O deslocamento minimo e maximo sao ajustaveis continuamente. Favor indicar Vgmax € Vgmin NeCessarios no cadigo do pedido.

2 — Os valores mostrados séo validos para uma presséo absoluta de 1 bar [14.5 psi] na conexdo de succdo e quando a bomba opera com 6leo mineral. Ao se
reduzir o deslocamento, a velocidade de rotacdo deve ser aumentada até a velocidade maxima admissivel. Ver diagrama.

3 — Ao se aumentar a pressao de entrada (paps > 1 bar [14,5 psi]) a velocidade deve ser aumentada até a velocidade maxima admissivel (nm), ver diagrama.

4 — Valores aproximados.
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Calculo da velocidade admissivel:

A velocidade de rota¢éo da bomba deve ser aumentada por meio da diminuicdo do deslocamento ou pelo aumento da presséo de sucg&o. A
pressdo maxima de succ¢do deve ser menor que 2,5 bar [36,2 psi] absolutos. A velocidade méaxima da bomba deve ser sempre menor que o
valor mostrado na tabela (nim). Para calcular a velocidade maxima admissivel relacionada ao deslocamento da bomba e a pressdo de
sucgdo, ver o diagrama abaixo.

Caélculo das velocidades limites
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Deslocamento (Vg/Vg max)

5 - REGULADOR A PRESSAO CONSTANTE PC

O regulador de pressao a pressao constante controla o deslocamento da bomba em relacéo aos requisitos de vazdo de maneira a manter a
pressao constante no circuito hidraulico. A pressao de trabalho aplica uma forca no piloto que é ajustado por uma mola. Nao ha resposta. Os
requisitos de vazdo devem ser reduzidos, a pressao de trabalho aumenta e ultrapassa o valor de pré-ajuste, consequentemente a bobina
abre e a bomba gira de volta até que a pressdo de pré-ajuste seja restabelecida. O tempo de giro de volta até o curso zero € em torno de
0,2s; enquanto o tempo para restabelecer a vazdo de saida é em torno de 0,8s.

O intervalo de ajuste para o regulador é de 50 bar [725 psi] a 350 bar [5000 psi]. Deve ser solicitada a bomba operar por longos periodos, ou
seja, mais que 200 bar [2900 psi] para mais que 5 min, a curso zero. E necessario enxague da bomba através da conex&o e o enxague deve
ser aproximadamente 7% da vazao nominal da bomba.

A vélvula de alivio no circuito deve ser ajustada pelo menos a 30 bar [435 psi] acima do ajuste do regulador a presséo constante e a conexao
T1 do regulador deve ser conectada diretamente ao tanque. O ajuste de deslocamento € (1) (MAX-MIN).

Indicar claramente no pedido: pressao de calibracdo de valvula.

] H1V PC
T
——————————— -}—-—[—~— —— == 400 [5800]
[ R 3
g ; I
T o-—f-—18 r=mnm 350 [5075)
b !
: ! | L | 300 [4350] > E‘ »
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i Eeepyd up e B \ E|E 9
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i [ ! o
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6 — REGULADOR PROPORCIONAL ELETROMAGNETICO EM

O regulador proporcional eletromagnético permite o ajuste continuo e programéavel do deslocamento da bomba proporcionalmente a
intensidade da corente fornecida a uma valvula solenoide proporcional, disponivel nas versées 12V DC e 24V DC. A valvula solenoide
proporcional aplica uma for¢a na bobina proporcional a intensidade da corrente e a bomba gira até que o equilibrio de forgas é restabelecido
por uma mola de resposta.

Para controlar a valvula solenoide proporcional, um fornecimento de 24V DC (12V DC) é necessario. O intervalo de corrente é de
aproximadamente 350 (700) até 700 (1400) mA (com ajuste standard do deslocamento maximo e minimo). A corrente maxima admissivel é
de 800 (1600) mA. Geralmente, o intervalo de giro € de Vgmin até Vgmax (ajuste de deslocamento 2) de maneira que a bomba gira no sentido
de Vgmax a0 se aumentar a intensidade de corrente. Apesar disso, 0 ajuste de deslocamento 1 (intervalo de giro de Vgmax até Vgmin) também
é disponivel.

Uma presséao de trabalho minima de 40 bar [580 psi] € necessaria para operar o regulador. Dois dispositivos eletrdnicos séo disponiveis para
controlar o solenoide (eles devem ser pedidos separadamente): VPD/AD (dois canais) e VPC/AP (um canal).

Indicar claramente no pedido: ajuste de deslocamento e tensé@o do solenoide.

H1V EM 12V (2) H1V EM 12V (1)
1600 1600
1400 1400
A S2 Y1 500 P i 1200 |——t=
aanc e indian o ) = 12V_t—1 < N~ 12v
: _J i : E 1000 = E 1000 ~]
Y2 - -O- ==~ O—H Y3 - ] = =
. e wo ] w o
! Lild | | 600 800
| i | 400 400
i I I 200 200
: |
| } | 0 01020304 0506070808 1 0 01020304 050607 0809 !
| b Vg / Vg max (%) Vg / Vg max (%)
s __¢ : :
' P! H1V EM 24V (2) H1V EM 24V (1)
I
! ! | 200 T 800 I
! iy I 70 | | 0 ] |
I Falk il 60 24v &0 1124y
. Pl xa < ] H —
| -+--—-H < 0 — = 0 ~J
: I i X T 400 o T 400 T~
| EP Y ._l_.i__._] L ™~~~
S T S S0 00
200 200
100 100
0 01020304 0506070809 1 0 01020304 050607 0809 1
Vg / Vg mex (%) Vg / Vg max (%)

Controle de sobrealimentacado: quando é necessario alterar o deslocamento da bomba com presséo de trabalho menor que 40 bar [580psi],
o regulador deve ser sobrealimentado por meio de um circuito auxiliar conectado a conexao Y3.

40 bar
A S2 Y1 [580 psi]
re— __T___T__.j -

Y2H—mt

6 |/min
[1.5 U.S.gpm]

NOTA: a figura ilustrada acima tem o Unico objetivo de mostrar as conexdes necessérias a construgdo de um circuito de sobrealimentacéo.
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7 — DIMENSOES

- H1V55M flange ISO 4 furos:
S1, S2: conexoes de enxague (tampadas) - 1/2 G (BSPP)
R: dreno de ar (tampado) - 1/8 G (BSPP)
295 [11.61] 30.85 [1.21]
150 [5.90] 210.5 [8.29 g
=
| 106.5 [4.19 =
Z, ~+ ©
S ) @) o s
= — 3 R
.~ o -
g | : bl &
= S 2 = (125!
- | - = \
e 8 (: B N R
o| o |4 )
= I 5 '5' 9 [0.354]
45 4 fath 18 [0.71]
o
3/4" SAE6000 / . 96 [3.78]
Vista de B 261 [10.27]
166 [6.54] 42.9 [1.688]
M10 Prof.22
3/4" SAE6000 L M12 Prof.20
I
2" SAE3000 3/4" SAE6000 2" SAE3000
=2 g0 J N |/ —£-Se30
K @l - 1% 9
i o ) N N
\\0] S 5 2
& &/ S & ;o —]
D 4 S| = + ¥ = ™
) S g J 2 8
! © = Al fat)
g 3 2 5 o
s
23.8 [0.937] -
48 [1.89] 45 [1.77] —
73 [2.87]
Sentido de rotacao anti-horario Sentido de rotacao horario
S C
Eixo estriado Eixo cilindrico com chaveta
Estriado W30x2x14x3g DIN 5480 Chaveta A 8x7x50 DIN 6885
- 8| s i gl = ¥
a = a. e
@0 —
= o e & m
= S T = <] B8]
L ——
— J_/ | J—
- -
32.35 [1.27] 35 [1.38] 32.35 [1.27] | 60 [2.36]
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- H1V75M flange ISO 4 furos:

S1, S2: conexoes de enxague (tampadas) - 12 G (BSPP)
R: dreno de ar (tampado) - 1/8 G (BSPP)

319 [12.56] 31 [1.22]
2315 [9.11] =
n
. 101 [398] 3
o 2] g £
/).g - St Q
% o / s
5 2 it 1
& © | A
8| _| —i = «
- a i | i12.57
= o«
2] A o
| ) L] e
=| = N_R
] i S2
=], "= 88 ~] 10 [0.393]
‘2' T
§ 23 [0.91]
Vista de B 93 [3.66
287.5 [11.32]
M12 Prof.26
M12 Prof.26
’ —
)
: I "1/2 SAE3000
2"1/2 SAE3000 - 1 SAE6000 VA TT] 21/2 SAEX0
= 8 I
o] i - F
ol
............ s o \} =
1" SAE6000 Kf' M — = P
& 2 Ny = T
] I ¥ S| 9
S = [I_T'_] o
. el o]
- m|l &
s o0
50 [1.97] 41 [1.61] 27.8 [1.094]
80 [3.15]

Sentido de rotacao anti-horario

Sentido de rotacédo horario

S
Eixo estriado

Estriodo W35x2x16x9g DIN 5480

ol B

L -—
1 ] o S

5 3

Q. w

o N

3 2
34 (.34 40 [1.57]

Cc

Eixo cilindrico com chaveta

Chaveta A 10x8x56 DIN 6885

=
r~
[eo] el
o™~ —
[P e —
— (&) — o
g e 2
gl gl g
= el 3
| e -
34 [1.34 | 70 [2.75]
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- H1V108M flange I1SO 4 furos:

S1, S2: conexdes de enxague (tampadas) - 1/2 G (BSPP)
R: dreno de ar (tampado) - 1/8 G (BSPP)

351.5 [13.84] 38.85 [1.53]

259 [10.20] =
190 [7.48) o

D] _115 [4.53] S

o 2

A

o 1 o

B I g

168 [6.61]
\e

2 =t
= S— «
& = 2.5/
ol o =
o0 e} -~
35l o P 52 T 10 [0.3
8| ¢ 3 / <] . [0.393]
- 25 [0.98]
1" SAES000 i
= 125 [4.92]
e 317 [12.48]
193.5 [7.62]
M12 Prof.26 ~50.8 [2.00]
h E M12 Prof.26
{1} (1)
: 1" SAE6000 - 2"1/2 SAE3000
2"1/2 SAE3000 . — =
& ‘3 ﬁ»
; AN o) il : e (i)
) » Sh R ] |
1" SAE6000 S|' 5 = & oF
o & = T
ual N hf® % 3
— - £ |
o~ v =
3l 8 i 2l 3
48 [1.89] | 55 [2.16] 27.8 [1.094]
91 [3.58]
Sentido de rotacéo anti-horario Sentido de rotagédo horario
_ _ C
Eixo estriado Eixo cilindrico com chaveta
Estriado W40x2x18x9g DIN 5480 Chaveta A 12x8x63 DIN 6885 7
o 'n’_)‘ o n
o~ [Te] ~ -—
i [rel w e —
T gl = A el o @
a L oo 3 -—
o~ v o~ o =
= 3 = ° 2
=
39.85 [1.57] 45 [1.77] 39.85 [1.57] 80 [3.15]

013-160-R00 HT-HIDRAUTRONICA 7/12



HT /S | SAMHYDRAULIK H1V

HIDRAUTRONICA

SISTEMAS HIDRAULICOS

- H1V160M flange I1SO 4 furos:
S1, S2: conexoes de enxadgue (tampadas) - 3/4 G (BSPP)
R: dreno de ar (tampado) - 1/8 G (BSPP)
407 [16.02] 39 [1.53]
306 [12.05] ‘gl
204 [8.03] =
— 100 [3.94] A
aeég : o
2% ] — 1 [=]
5| = S
g | = b , lg = A
o ~ ,;,
©w —|
ol J = B g
2 8 R
o & I W 52 A
A ] / - 10 [0.393]
45 45° =
: 2 o 25 [0.98]
1"1/4 SAE6000 2
Vista de B 100 [3.94]
366.5 [14.43]
206 [8.11] M14 Prof.28 317 [1.248]
t
[_A_l 1"1 /4 SAEB000 : M12 Prof.25
/ !
| 1"1/4 SAE6000 2"1/2 SAE3000
2 g
" (=} W ~ 4
{ D o & = +
el M
) ® ] N . & o]
2"1/2 SAE3000 gl & 2l 7
o ol = [ s =
il
g @ m| od®
55 [2.16] 46 [1.81] _50.8 [2.00] |
100 [3.94]
Sentido de rotacéo anti-horario Sentido de rotacao horario
S (03
Eixo estriado Eixo cilindrico com chaveta
Estriado W45x2x21x8q DIN 5480 sy Chaveta A 14x9x80 DIN 6885 —_
8 8 8 =
g U W £ —
- S s — S| 3 2
] o = | o I
7<) -~ 0 13 )
= 3 = I ¥
) - €ET—=
s} L]
42 [1.65] 50 [1.97] 42 [1.65] 90 [3.54]
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- H1V226M flange I1SO 4 furos:

S1, S2: conexdes de enxague (tampadas) - 3/4 G (BSPP)
R: dreno de ar (tampado) - 1/8 G (BSPP)

441 [17.36] 47 [1.85]
=]
13.11 -
246 [9.68] 333 [13.1] &
& 1110 [4.33 =
%, = : s
2 = = S1 -
|| ? I & o B - g
= NE I .
o 1 o &
g 3 ~ e
§ o = T~ 1125 «
) w©
& sl =1 = 8 -1
o © 4 R
ol S 3 o = $2 |\_
R © 1
45 45 o = | 0 [0.393]
o0
1"1/4 SAE6000 / - 28 [1.10]
Vista de B 110 [4.33)
404.5 [15.92]
245 [9.64]
M14 Prof.28 70 [2.755
M6 Prof.28
. 1"1/4 SAE6000
i .
y T 1"1/4 SAE6000 ; 3"1/2 SAE3000
3"1/2 SAE3000 i o] =) /
—hy Z © 53
o >
N ® :{' = f al \\
A & 3 D] o ¥/ \»ZJ =
o~ ~ —| —
b © s =2 el
J fad IEAS ] 3| S
~ o —
;i gl s B gl S
s/ &
72 [2.83) 52 [2.05] 31.7 [1.248]
105 [4.13]
Sentido de rotacéo anti-horario Sentido de rotacéo horario
S C
Eixo estriado Eixo cilindrico com chaveta
) Chaveta A 14x9x80 DIN 6885
Estriado W50x2x24x9g DIN 5480 .
o0
3 3 Q &
[ o w s T
] 8 £ ] ] S = ied
a ‘: 1 g Ol o
© © | ¥
5| 2 L = 2] 3
1 — —
1 | c—— ( ‘“;T—_
L -
50.5 [1.99]] 55 [2.16] 50.5 [1.99] | 100 [3.94]
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- Regulador PC:

Ajuste de curso min.

A
[aa)
= - B
Py
P
[ 1) e
T ‘.E;_—_'f
Pt
b
(& lb, Ji’-{ -L';
\ Ajuste de curso max
Ajuste de pressdo
A B C
Tamanho Verséo mm mm mm
[in] [in] [in]
M 317 159,5 186
- [12,48] [6,27] [7,32]
SAE 341 159,5 186
[13,42] [6,27] [7,32]
M 3425 164 193
75 [13,48] [6,45] [7,59]
SAE 367,5 164 193
[14,46] [6,45] [7,59]
M 373 168,5 203
108 [14,68] [6,63] [7,99]
SAE 411 168,5 203
[16,18] [6,63] [7,99]
M 425,5 201 247
160 [16,75] [7,91] [9,72]
SAE 465,5 201 247
[18,32] [7,91] [9,72]
M 457,5 220 276
296 [18,01] [8,66] [10,86]
SAE 509,5 220 276
[20,05] [8,66] [10,86]
013-160-R00 HT-HIDRAUTRONICA
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HIDRAUTRONICA

SISTEMAS HIDRAULICOS

/s / SAMHYDRAULIK

H1V

- Regulador EM (ajuste de deslocamento 1):

Ajuste de curso min.

A
E
Y2
\ "L --\.___.PE'B"'\‘F‘Tm
= vy Lol
= _pil [, - 1
i —
] [
| o
g
T
Ajuste de curso max.
Ajuste de partida
A B C D E
Tamanho Versao mm mm mm mm mm Y2
[in] [in] [in] [in] [in]
310 207 186 83 231
o M [12,20] [8,14] 7,32] [3,26] 9,09] 1/4 G (BSPP)
334 207 186 83 255 .
SAE [13,14] [8,14] 7,32] [3,26] [10,4] 7/16” - 20 UNF
335 209 193 84,5 256,5
- M [13,18] [8,22] [7.59] 3,32] [10,09] 1/4 G (BSPP)
359 209 103 84,5 2805 )
SAE [14,13] 8,22] [7.59] 3,32] [11,04] 7/16" - 20 UNF
366 213 204 88,5 287
108 M [14,40] [8,38] 8,03] [3,48] [11,29] 1/4 G (BSPP)
404 213 204 88,5 3245 ;
SAE [15,90] [8.38] [8,03] [3,48] [12,75] 7/16” - 20 UNF
423 230 246 111 3235
160 M [16,65] [9,05] [9,68] [4,37] [12,73] 1/4 G (BSPP)
462 230 246 111 3625 ;
SAE [18,18] [9,05] [9,68] 4,37] [14,27] 7/16” - 20 UNF
455 249 275 1295 356
226 M [17,91] [9,80] [10,82] [5,09] [14,01] 1/4 G (BSPP)
506 249 275 129,5 407 )
SAE [19,92] [9,80] [10,82] [5.09] [16,02] 7/16” - 20 UNF
013-160-R00 HT-HIDRAUTRONICA 11/12



HT /Z4s | SAMHYDRAULIK H1V

HIDRAUTRONICA

SISTEMAS HIDRAULICOS

- Regulador EM (ajuste de deslocamento 2):

Ajuste de partida x /7-¢-ju5‘e de curso min.

de curso max.

A B C D E
Tamanho Verséo mm mm mm mm mm Y2
[in] [in] [in] [in] [in]
- M 125 58] 111,06 ool 720 1/4 G (BSPP)
SAE [13230] [i?S] [121:%6] [154:2'1? [280,3’55] 7/16” — 20 UNF
75 i 1208 464 1137 .04 oo | vac@EsPR)
SAE (13.28] 404 1137 5 041 8 081 7116 — 20 UNF
108 M [133"1‘%6] [;%Z)] [121??7] [16%"5? [g,?ié] 1/4 G (BSPP)
A 12,96 5.00) 1177 6.55] fogy | 7/16'-20UNF
SAE [17,24] [6,29] [13,22] [7,59] [11,61] 7/16” — 20 UNF
SAE [19,09] [7,01] [14,37] 8,77] [12,95] 7/16” — 20 UNF

1 - A HT se reserva a direito de alterar as informacdes contidas neste catalogo sem aviso prévio.
2 — Reproducéao proibida.

3 — Se ndo indicado, dimensdes em milimetros. E E
|
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